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PROFESIONAL DOCENTE A CARGO

Docente Categoria Titulo Profesional
Gassino, Roberto Juan Profesor Ordinario Ingeniero Civil
Adjunto
Stradella, Estela M. Jefe de Trabajos Ingeniero en
Practicos Construcciones
Perucchi, Silvia M. Jefe de Trabajos Ingeniero en
Practicos Construcciones
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UBICACION

Dentro del contexto curricular prescripto se ubica en:

Carrera:
Plan:
Area:
Nivel:
Carga Horaria Anual:
Régimen:

95AD

Nivel 1

Anual.

Matematica

5 hs/semana.

Distribucién horaria

INGENIERIA ELECTROMECANICA

Formacion
Tedrica Practica Total
Resolucién ol
Formacion de Proyecto | Préactica de
Teoria | Practica | Laboratorio . problemas y profesional | horas
experimental c 7 .
de disefio | supervisada
Ingenieria
70 80 10 0 0 0 0 160
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OBJETIVOS

Adquirir conceptos especificos sobre el Algebra Lineal y la
Geometria Analitica.

Contribuir a la adquisicion de un lenguaje matematico adecuado.
Promover el caracter participativo del alumno.

Favorecer el espiritu critico ante situaciones problematicas a
resolver.

Desarrollar habilidad en la resolucion de problemas e interpretar
ecuaciones, tablas, gréficos, figuras, cuerpos que surjan de los
principios matematicos y se emplean en la labor del ingeniero.
Formar al estudiante en el Algebra lineal basica que es utilizada en
las aplicaciones.

Entrenar al estudiante en el uso de paquetes computacionales
especializados que permitan realizar las operaciones involucradas.
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ORGANIZACION DE CONTENIDOS

ARITMETICA VECTORIAL Y MATRICIAL

Contenidos Conceptuales: Vectores y matrices. Propiedades
Ecuacion lineal. Sistema de ecuaciones lineales.
Determinante. Propiedades.

Contenidos Procedimentales: Resolucion de problemas.
Aplicacion de propiedades. Utilizacion apropiada de la
simbologia matematica pertinente. Aplicacion de métodos
alternativos para el célculo.

Contenidos _Actitudinales: Predisposicion para el trabajo
grupal. Participacion activa, respetando los aportes del grupo.
Predisposicién para el liderazgo. Habilidad para la exposicion.
Valoracion del espiritu critico.

GEOMETRIA DE LA RECTA EN EL PLANO Y DE LA RECTA Y PLANO EN EL

ESPACIO.

Contenidos Conceptuales: Rectas en R2 y R3. Definicion.
Ecuacion. Distintas formas de la ecuacion. Plano. Definicion.
Ecuacion general. Otras formas de la ecuacion. Contenidos
Procedimentales: Diferenciacion de las distintas formas de la
ecuacion de las rectas y planos. Interpretacion y graficacion de
las posiciones relativas de rectas y planos respecto de los ejes
y planos coordenados. Aplicacion de la forma normal
Resolucién de problemas geométricos. Utilizacion apropiada
de la simbologia pertinente.

Contenidos _Actitudinales: Predisposicion para el trabajo
grupal. Participacion activa, respetando los aportes del grupo..
Habilidad para la exposicion. Valoracidon del espiritu critico.

ESPACIOS VECTORIALES Y TRANSFORMACIONES LINEALES

Contenidos _Conceptuales: Espacios y  Subespacios
vectoriales. Propiedades. Rango y nulidad de una matriz.
Espacios con  producto interno 'y  proyecciones.
Transformaciones lineales.  Propiedades. Matriz  de
transformacion.

Contenidos Procedimentales: Aplicacion de propiedades.
Resolucibn de problemas relativo a dependencia e
independencia lineal, bases y cambio de bases. Aplicacion del
producto interno a la obtencion de bases ortonormales y
proyecciones. Aplicacion de las transformaciones a problemas
geométricos. Utilizacion apropiada de la simbologia pertinente.

Contenidos _Actitudinales: Predisposicion para el trabajo
grupal. Participacion activa, respetando los aportes del grupo.
Habilidad para la exposicion. Valoracion del espiritu critico.
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CONICAS Y SUPERFICIES

Contenidos Conceptuales: Circunferencia. Elipse. Hipérbola.
Pardbola. Forma general. Superficie esférica, cilindrica,
conicas, de revolucién y regladas. Cuédrica con centro y sin
centro.

Contenidos Procedimentales: Determinacion y reconocimiento
de las ecuaciones de las cénicas y superficies. Aplicacion de
sus propiedades. Graficacion y resolucion de problemas.
Resolucién de problemas geométricos. Aplicacién a problemas
de la ingenieria.

Contenidos Actitudinales: Predisposicion para el trabajo
grupal. Participacion activa, respetando los aportes del grupo.
Habilidad para la exposicion. Valoracion del espiritu critico.
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PROGRAMA ANALITICO

Eje Tematico N° 1: ARITMETICA VECTORIAL Y MATRICIAL
Unidad N° 1: Vectores

Nociones previas de vectores. Definicion. Vectores equipolentes.
Vector libre. Suma de vectores. Producto de un escalar por un
vector. Producto escalar. Propiedades. Modulo de un vector.
Versor. Vector unitario. Angulos directores y cosenos directores.
Angulo entre vectores. Proyeccion de un vector sobre otro vector.
Producto vectorial. Producto mixto. Propiedades. Aplicacion.

Unidad N°2: MATRICES

Matriz. Definicidn. Tipos. Orden. Operaciones (Suma, producto de
una matriz por un escalar, producto). Propiedades. Matriz
traspuesta. Operaciones elementales de renglon. Matriz
escalonada y reducida. Rango de una matriz. Matrices
elementales. Matriz inversa. Teoremas. Ejemplos. Factorizacion
LU de una matriz. Teoria de gréficas: aplicacion de matrices.
Aplicacion de producto y potencia de matrices. Matriz de
probabilidades. Cadena de Markov. Matriz de poblacion.

Unidad N° 3: SOLUCION DE UN SISTEMA LINEAL

Teorema de Rouché Frobenius. Solucion de sistemas
homogéneos y no homogéneos. Métodos de resolucion de
Gauss y Gauss — Jordan. Problemas de administracién de
recursos. Modelo economico. Modelo de insumo-producto de
Leontief. Ajuste de trafico. Ajuste de polinomios a puntos.

Unidad N° 4 : FUNCION DETERMINANTE

Funcion determinante. Definicion. Propiedades. Menor. Cofactor.
Métodos de resolucion: Sarrows. Por el desarrollo de los
elementos de una linea. Triangulacion. Matriz de las menores.
Matriz de los cofactores. Matriz adjunta. Aplicacion para el calculo
de la inversa de una matriz y resolucion de sistemas de
ecuaciones lineales consistentes por el Método de Cramer.

Eje Teméatico N° 2: GEOMETRIA DE LA RECTA EN EL PLANO Y DE LA
RECTA Y PLANO EN EL ESPACIO.

Unidad N°5: RECTAS EN R2
Coordenadas cartesianas y polares. Ecuacion de la recta en el
plano en sus distintas formas. Forma vectorial. Paramétrica.

General. Normal. Aplicaciones. Familia de lineas rectas.

Unidad N° 6: RECTAS Y PLANOS EN R3
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Coordenadas cartesianas, cilindricas y esféricas. Ecuacion de la
recta en el espacio. Forma general. Simétrica. Posiciéon de una
recta y de un plano. Ecuacion del plano. Forma general. Distintas
formas de la ecuacion del plano. Posiciones relativas de dos
planos. Aplicaciones,. Familia de planos.

Eje Teméatico N° 3: ESPACIOS VECTORIALES Y TRANSFORMACIONES
LINEALES.

Unidad N° 7 : ESPACIOS VECTORIALES

Definicion y propiedades béasicas. Subespacios. Combinacion
lineal y espacio generado. Independencia lineal. Base vy
dimension. Vector coordenado. Cambio de base. Ndacleo,
recorrido, rango, nulidad, espacio de los renglones y espacio de
las columnas de una matriz.

Unidad N° 8 : PRODUCTO INTERIOR

Definicion. Propiedades. Condiciones de ortogonalidad vy
ortonormalidad. Conjunto ortogonal. Norma de un vector.
Conjunto  ortonormal. Bases ortonormales. Proceso de
ortonormalizacion de Gram Schmidt.

Unidad N°9 : FUNCION LINEAL

Transformacion. (Funcion) lineal. Definicion. Propiedades. Nucleo
e imagen. Dimensién. Matriz asociada a una transformacion lineal.
Matriz Estandar. Geometria de las transformaciones lineales de
R2 en R2. Isometrias. Cambio de base.

Unidad N° 10 : DIAGONALIZACION DE MATRICES
Valores y Vectores propios. Definicion. Polinomio Caracteristico.
Espacio Caracteristico. Modelo de crecimiento de poblacién.

Matrices similares y diagonalizacion. Matrices simétricas vy
diagonalizacion ortogonal.

Eje Tematico N°4:  CONICAS Y SUPERFICIES.
Unidad N° 11 : ECUACION DE LAS CONICAS
Ecuacién de la circunferencia centrada en el origen y de vértice

(h, k). Forma ordinaria. Forma General. Familia de
circunferencias. Ecuacion de la elipse, hipérbola y parabola,
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centrada en el origen y de vértice (h, k). Forma general. Discusion
de la ecuacion general de segundo grado con dos incognitas.
Traslaciones y rotaciones. Ecuaciones candnicas. Formas
cuadricas y secciones conicas. Geometria computacional gréfica,
numerica y simbalica.

Unidad N° 12 : ECUACION DE SUPERFICIES

Ecuacion de una superficie. Superficie esférica. Cilindrica.
Conicas. Superficie de revolucion. Superficies regladas. Cuadricas
con centro: Elipsoide. Hiperboloide de una hoja y de dos hojas.
Cuédricas sin centro: Paraboloide eliptico e hiperbdlico.

Eje temético 5: Unidad N° 13: PROGRAMACION LINEAL

El problema de la programacion lineal. Desigualdades lineales con
dos variables. Método grafico. Region solucién. Solucion 6ptima.
Funcidn objetivo. Restricciones. Método simplex estandar.
Maximizacion. Region acotada, no acotada. Soluciones mdltiples.
Solucién vacia. Minimizacién. Variables artificiales. El problema
del dual.
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CRITERIOS DE EVALUACION

Evaluacion:

Es necesario plantear una estrategia para que el alumno participe y asuma
que es necesario estar presente permanentemente en la asignatura. Un criterio
valido y altamente positivo seria la evaluacién en proceso o continua, y que el
concepto del examen final, como instancia Gnica y determinante no es
conveniente.

La realidad de los cursos, nos obliga al cuerpo de docentes plantearnos
situaciones: 1) La cantidad de alumnos por cursos. 2) Vocacion aun no definida.
3)Dedicacioén sin exclusividad (muchos de ellos trabajan sin relacion con la carrera
elegida (Ingenieria). 4) A pesar de que esta asignatura es anual, sigue el alto
ndamero de ausentismo que existia cuando era cuatrimestral, por dedicarles los
alumnos a otras asignaturas que en su mayoria continGan con el sistema
cuatrimestral y que adoptan para su aprobacion el régimen de parciales con
promocién directa 5) Hasta donde llega nuestro poder que impida la posibilidad a
un ingresante de continuar con la carrera universitaria, por una evaluacién o
estrategia mal planteada cuando adn no han comprendido el régimen
universitario, por la falta de experiencia, o por no haber superado la transicion
entre el nuevo régimen y el del nivel medio.-

Por todo ello, el criterio adoptado en la catedra es la siguiente: 1)
Participacion permanente en la realizacion de los trabajos préacticos, en donde los
alumnos trabajan individualmente y en grupo, evaluandoselos en sus
conocimientos conceptuales, procedimentales y actitudinales. 2) Evaluaciones
sumativas (parciales) escritos, Unicamente de la parte practica (los logros por la
superposicion de teoria y practica resultaron negativos) 3) Examen final de la
teoria escrita y posterior exposicion al cuerpo de docentes.

Autoevaluacion:
Sera realizada utilizando el instrumento elaborado desde Secretaria
Académica y aprobado por Consejo Directivo.
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PLAN DE TRABAJO

Eje tematico N° 1: ARITMETICA VECTORIAL Y MATRICIAL

: . na Nivel de o ,
Semana Contenidos Metodologia | Evaluacion : Bibliografia
Profundidad
Nociones  previas de  vectores. | Exposicion
Definicion.  Vectores  equipolentes. | dialogada. .
; e Parciales
Vector libre. Suma de vectores. | Tedrico Exposicion de
1-2 Producto de un escalar por un vector. | Practico pos Conceptual 1-4
8 - Trabajos
Producto escalar. Propiedades. Resolucién de s
- Practicos
Trabajos
Practicos
Médulo de un vector. Versor. Vector | Exposicion
unitario. Angulos directores y cosenos | dialogada. .
. < o Parciales
directores. Angulo entre vectores. | Te6rico Exposicion de
3-4 Proyeccién de un vector sobre otro | Practico pos Conceptual 1-4
. i Trabajos
vector. Producto vectorial. Producto | Resolucion de P
. . A . Préacticos
mixto. Propiedades. Aplicacion. Trabajos
Practicos
Exposicion
Matriz.  Definicion.  Tipos. Orden. | dialogada. .
. e Parciales
Operaciones (Suma, producto de una | Tedrico L
) o Exposicién de
5-6 matriz por un escalar, producto). | Practico Trabaios Conceptual 1-2-3-4
Propiedades. Matriz traspuesta. Resolucién de Abay
- Practicos
Trabajos
Practicos
Operaciones elementales de renglon. Exposicion
. - dialogada. .
Matriz escalonada y reducida. Rango Tebrico Parciales
7.8 de una matriz. Matrices elementales. | . ..o Exposicion de Conceptual 1.2-3-4
Matriz inversa. Teoremas. - Trabajos
Resolucién de S
. Practicos
Trabajos
Practicos
Exposicion
Teorema de Rouché Frobenius. | dialogada. .
L ) . e Parciales
Solucién de sistemas homogéneos y no | Tedrico Exposicion de
9-10 homogéneos. Métodos de resolucion | Practico pos Conceptual 1-2-3-4-9
. L Trabajos
de Gauss y Gauss - Jordan . Resolucion de P
. Practicos
Trabajos
Practicos
Funcién  determinante.  Definicién.
Propiedades.  Menor. Cofactor.
Métodos de resolucion: Sarrows. Por el Exposicion
desarrollo de los elementos de una | =<0
p . - - dialogada. .
linea. Triangulaci6on. Matriz de las Tebrico Parciales
11-12 menores. Matriz de los cofactores. Practico Exposicién de Concenptual 1-2-3-4-9
Matriz adjunta. Aplicacion para el i Trabajos P
. : . Resolucion de Py
célculo de la inversa de una matriz y - Préacticos
. . . Trabajos
resolucién de sistemas de ecuaciones Practicos
lineales consistentes por el Método de
Cramer.

Eje tematico N° 2: GEOMETRIA DE LA RECTA EN EL PLANO Y DE

LA RECTA Y PLANO EN EL ESPACIO.

; . L Nivel de _ ’
Semana Contenidos Metodologia | Evaluacién X Bibliografia
Profundidad
Coordenadas cartesianas y polares. E'xposmon
o dialogada. .
Ecuacion de la recta en el plano en sus L Parciales
distintas formas. Forma vectorial. Teprl_co Exposicién de |
13-14 Paramétrica. General. Normal. Practlco. . Trabajos Conceptua 56
S o . Resolucion de o
Aplicaciones. Familia de lineas rectas. . Practicos
Trabajos
Practicos
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Eje tematico N° 2: GEOMETRIA DE LA RECTA EN EL PLANO Y DE

LA RECTAY PLANO EN EL ESPACIO.

: . L Nivel de . .
Semana Contenidos Metodologia | Evaluacion : Bibliografia
Profundidad
Coordenadas cartesianas, cilindricas y
esféricas. Ecuacién de la recta en el E L
: o Xposicion
espacio. Forma general. Simétrica. |
" dialogada. .
Posicién de una recta y de un plano. L Parciales
. Tedrico L
15-16 Ecuacion del plano. Forma general. b Exposicion de
- 2 Practico B Conceptual 5-6
Distintas formas de la ecuacion del i Trabajos
. . Resolucion de P
plano. Posiciones relativas de dos . Practicos
Y o Trabajos
planos. Aplicaciones,. Familia de Practi
racticos
planos.
Eje tematico N° 3: ESPACIOS VECTORIALES Y
TRANSFORMACIONES LINEALES.
: . . Nivel de . .
Semana Contenidos Metodologia | Evaluacion : Bibliografia
Profundidad
Exposicion
Definicion 'y propiedades basicas. | dialogada. .
. L : e Parciales
17-18 Subespacios. Combinacién lineal y | Tedrico Exposicién de
espacio generado. Independencia | Practico . Conceptual 1-2-3-4
- : . i Trabajos
lineal. Base y dimension. Resolucién de S
- Practicos
Trabajos
Practicos
Exposicion
Vector coordenado. Cambio de base. | dialogada. .
> - . e Parciales
Nicleo, recorrido, rango, nulidad, | Tedrico Exposicion de
19 espacio de los renglones y espacio de | Practico Trell)ba'os Conceptual 1-2-3-4
las columnas de una matriz. Resolucién de Aba
. Practicos
Trabajos
Précticos
Definicion. Propiedades. Condiciones
de ortogonalidad y ortonormalidad. | Exposicion
Conjunto ortogonal. Norma de un ?_'a!ogada- Parciales
vector. Conjunto ortonormal. Bases | !€0riCo icig
20-21 ortonormales. Proceso de | Préctico E;(;l;);j'géon de Conceptual 1-2-3-4
ortonormalizacién de Gram Schmidt. Resolucionde | 5 . oo
Trabajos
Précticos
Transformacion. (funcién) lineal. E_xp03|C|on
o . . dialogada. .
Definicion. Propiedades. Nucleo e s Parciales
22.23 imagen. Dimensién. Matriz asociada a -Ig(regélticcoo Exposicién de Concenptual 1-2-3.4
una transformacioén lineal. Cambio de L Trabajos P
Resolucion de s
base. : Préacticos
Trabajos
Précticos
Valores y Vectores propios. Definicion. Exposicion
h . o .~ | dialogada. .
Polinomio  Caracteristico.  Espacio Tebrico Parciales
Caracteristico. Matrices similares y b Exposicion de
24 . S - . Practico ; Conceptual 1-2-3-4
diagonalizacion. Matrices simétricas y i Trabajos
diagonalizacion ortogonal Resolyuon de Practicos
' Trabajos
Précticos
Eje tematico N° 4 : CONICAS Y SUPERFICIES
: . L Nivel de . .
Semana Contenidos Metodologia | Evaluacion ; Bibliografia
9 Profundidad 9
Ecuac. de la circunferencia centrada en | Exposicion Parciales
2526 e! ongenydg vértice (h,k).Famlllg de dla[ogada. Expos_|C|on de Conceptual 5.6-7
circunferencia. Ecuacion de la elipse, Tedrico Trabajos
hipérbola y parabola, centrada en el Resoluciéon de | Practicos
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Eje tematico N° 4 : CONICAS Y SUPERFICIES

; . L Nivel de - ’
Semana Contenidos Metodologia | Evaluacién X Bibliografia
Profundidad
origen y de vértice (h,k).- Trabajos
Practicos
Eje temético N° 5:CONICAS Y SUPERFICIES
: . . Nivel de - .
Semana Contenidos Metodologia | Evaluacion : Bibliografia
Profundidad
Exposicion
Ecuacion general de las conicas. dla!ogada. Parciales
Ecuacién de una superficie. Superficie Teprlpo Exposicién de
27-28 . e o . ' Practico . Conceptual 5-6-7
esférica. Cilindrica. Conicas. L Trabajos
Resolucién de oS
. Practicos
Trabajos
Practicos
Superficie de revolucion. Superficies E_xposu:lon
P . | dialogada. .
regladas. Cuédricas con centro: L Parciales
Elipsoide. Hiperboloide de una hoja y Teprlpo Exposicion de
29-30 b P . | Practico ; Conceptual 5-6-7
de dos hojas. Cuadricas sin centro: Resolucion de Trabajos
Paraboloide eliptico e hiperbdlico. Trabajos Practicos
Practicos
Eje tematico N° 6:PROGRAMACION LINEAL
. . . Nivel de . .
Semana Contenidos Metodologia | Evaluacion : Bibliografia
Profundidad
Exposicion
Desigualdades lineales en dos | dialogada. Parciales
variables. Graficacion. Region solucién. | Tedrico e
L 2 . i o Exposicion de
31 Solucién éptima. Método gréafico de la | Practico Trabaios Conceptual 9
programacion. Solucion optima. Resolucién de Préctijcos
Trabajos
Practicos
Exposicion
Método simplex. Regiones acotadas. | dialogada. .
S S L Parciales
No acotadas. Solucién 6ptima. Solucion | Tedrico L
;i P : o b Exposicién de
32 vacia, multiple soluciones. Maximiza_ Practico . Conceptual 9
o Lo ; i Trabajos
cién. Minimizacion. Dualidad. Resolucién de Pt
. Practicos
Trabajos
Practicos
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METODOLOGIA

Las nuevas modalidades se orientan en modificar la técnica de clases
expositivas en donde se ponen de manifiesto la actividad de docente y la
pasividad del alumno.- Todo ello seria posible si el dictado de las clases se harian
con un numero reducido de alumnos, contrario a lo que sucede normalmente,
pero a pesar de ello, la catedra ha empleado la siguiente estrategias:

1) Teoria: Clases expositivas con la complementaciéon de medios
expositivos visuales (retroproyector, laminas) fundamentalmente
en la geometria analitica para la visualizacion de las conicas y
superficies, como asi también las intersecciones de ellas, de
planos y de rectas en R3 .

2) Practica: Resolucion de problemas acompafados de una
guia de trabajos practicos, trabajo en pequefios grupos, con la
participacion de todos, al fin de producir resultados en tiempo
breve, y posterior exposicion de cada uno de ellos, como asi
también el trabajo individual con exposicién.

3) Laboratorio: Uso de software relacionados con la asignatura.

Como coordinacion de contenidos propios, se refleja en la siguiente tabla:

AlgRae -y EonmEi Tema relacionado

Analitica

Sistemas de ecuaciones no | Representacion algebraica del vector(n-upla

homogéneas y homogéneas. ordenada).Operaciones elementales de renglones en
matrices. Matriz reducida. Matriz escalonada.

Producto de matrices. Producto escalar de vectores.

Problemas geométricos en R2 | Producto escalar de vectores. Médulo de un vector
y R3. Médulo de un vector,
angulo entre vectores, distancia
entre dos puntos, proyeccion
de un vector sobre otro vector.
Vector unitario.

Determinante. Matrices. Tipos de matrices.

Producto vectorial y mixto. Determinante. Calculo.

Espacios vectoriales. | Resolucién de sistemas de ecuaciones no homogéneos y
Combinacion lineal, | homogéneos. Conjunto solucion. Ampliar los conceptos de
independencia lineal de | vectores de R2 y R3 a Rn. Matrices. Vector analitico.

vectores, bases, cambio de
bases, nucleo y recorrido de
una matriz.

Recta en R2 y R3 y plano en | Vector algebraico y geométrico. Producto escalar. Producto
R3.Problemas geométricos. mixto. Producto vectorial. Angulo entre vectores. Proyeccion
de un vector sobre otro vector.

Funcion lineal y | El vector como variable. Matrices. Bases. Cambio de Bases.
transformaciones lineales.
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Matriz de transformacion Transformacién de similaridad. Producto matricial.

Diagonalizacion de matrices. Transformaciones lineales. Producto de un vector por un
escalar (restringido al valor propio). Determinante como un

Valores y Vectores propios. ente de analisis. Calculo de un polinomio de grado n

utilizando software (laboratorio). Sistema de ecuaciones
homogéneas. Base de un espacio vectorial.

Extensién del concepto de producto escalar y sus
propiedades del vector en R2 y R3 a Rn.

Producto interno.
Productor interno en Rn. Proyeccién ortogonal. Bases
ortonormales. Matriz ortogonal.

Calculo de una base
ortonormal. Proceso de Gram-
Schmidt. Matriz simétrica. Diagonalizacion ortogonal. Determinante.
Valores propios de una matriz. Matriz ortogonal.

Coénicas y Superficies.
Reduccion de matrices. Bases candnicas. Rectas
Programacion lineal Interseccion. Transformaciones lineales.
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INCIDENCIA HORARIA EN EL CONTEXTO DEL

DISENO CURRICULAR PRIMER NIVEL

Asignatura Carga Horaria | Porcentaje
Anual Anual
ANALISIS MATEMATICO I. 5 14.70
FISICA I 5 14.70
ALGEBRA Y GEOMETRIA ANALITICA. 5 14.70
PROBABILIDAD Y ESTADISTICA 3 8.82
QUIMICA GENERAL 5 14.70
INGENIERIA ELECTROMECANICA 3 8.82
INGENIERIA Y SOCIEDAD 2 5.88
SISTEMAS DE REPRESENTACION 3 8.82
REPRESENTACION GRAFICA 3 8.82
ARTICULACION
Articulacién con el Area:
Asignatura Carga Horaria | Porcentaje
160 27,8
Algebra y Geometria Analitica
Analisis Matematico | 160 27,8
Analisis Matematico I 160 27,8
Probabilidad y Estadistica 96 16,6
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Temas relacionados con materias del area:

Andlisis |

Tema relacionado

Representacion Grafica en R2.
Forma explicita(pendiente-
ordenada al origen) de la recta
en R2.

Interpretacién geométrica de la
derivada de una funcién de una
variable. Ecuaciones de Ila
tangente y de la normal.
Funcion de una variable.

Derivada de una funcion en una
variable dada
paramétricamente.
Aplicaciones geométricas de la
integral definida

Sistemas de coordenadas cartesianas y polares en R2.
Ecuacion de la recta explicita.

Coeficiente angular de una recta en R2.

Ecuacion de la recta en R2 y conicas. Forma candnica y
general.
Ecuacién paramétrica de la recta en R2 y de las cénicas.

Ecuacion de las conicas.

Analisis Il

Tema relacionado

Representacion gréfica en R3.
Representacion geométrica de
una funcion de dos variables.
Interpretacion geométrica de la
derivadas parciales de una
funcion de dos variables.
Superficies y lineas de nivel.

Derivada segun una direccién.
Gradiente.

Relacién entre derivada de una
funcion de dos variables vy

gradiente.

Aplicaciones del célculo
diferencial a la geometria del
espacio.

Reglas de derivacion de los
vectores(funciones vectoriales).
Curvatura de una curva.
Torsion.

Sistemas de coordenadas cartesianas, cilindricas y esféricas.
Reconocimiento de las ecuaciones de las coénicas y
superficies en forma canénica y general.

Ecuacion de la recta en R3, plano, interseccion de superficie
con plano e interseccion de planos.

Ecuaciones de las superficies y conicas. Planos.

Coeficiente angular de la recta en R3.

Vector algebraico y geométrico.

Producto escalar de vectores. Vector unitario. Proyeccién de
un vector sobre otro vector.

Ecuaciones cartesianas y paramétricas de conicas y
superficies.Vector algebraico y geométrico. Médulo. Vector
unitario .Planos y rectas. Determinante. Resolucién.

Suma de vectores. Producto escalar de vectores. Producto
vectorial.

Productor vectorial. Determinante. Resolucién.

Producto mixto. Determinante de 3 x 3. Regla de Sarrus.

Probabilidad y Estadistica

Tema relacionado

Distribucién de Probabilidad

Regresién

Sistemas de ecuaciones lineales no homogéneas.
Métodos de resolucion Gauss y Gauss-Jordan.
Matrices. Inversas y determinantes.

Sistemas de ecuaciones lineales no homogéneas.

Métodos de resolucion Gauss y Gauss-Jordan.

Matrices. Inversas y determinantes. Ecuacion explicita de la
recta
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Articulacion con el Nivel:

Asignatura Carga Horaria | Porcentaje
Algebra y Geometria Analitica 160
Analisis Matematico | 160

Matemética Discreta

Sistemas y Organizaciones (integradora)
Algoritmos y Estructura de Datos
Arquitectura de las Computadoras
Fisica |

Ingles |

Péagina 20 de 26




INGENIERIA ELECTROMECNICA
ALGEBRA Y GEOMETRIA ANALITICA

Temas relacionados con materias del nivel:

Analisis Matematico |

Tema relacionado

Representacion Grafica en R2.
Forma explicita(pendiente-
ordenada al origen) de la recta
en R2.

Interpretacién geométrica de la
derivada de una funcién de una
variable. Ecuaciones de Ila
tangente y de la normal.
Funcion de una variable.

Derivada de una funcion en una
variable dada
paramétricamente.
Aplicaciones geométricas de la
integral definida

Sistemas de coordenadas cartesianas y polares en R2.
Ecuacion de la recta explicita.

Coeficiente angular de una recta en R2.

Ecuacion de la recta en R2 y conicas. Forma candnica y
general.
Ecuacién paramétrica de la recta en R2 y de las cénicas.

Ecuacion de las conicas.

Fisical

Tema relacionado

Magnitudes fisicas en general.
Representacion gréfica.

Movimiento en una direccion.

Vector posicion.
Desplazamiento. Vector
velocidad. Aceleracion.
Movimiento uniforme.

Movimiento con aceleracion.

Movimiento bidimensional.
Movimiento curvilineo.
Velocidad. Aceleracion.
Componente normal y
tangencial.

Movimiento circular. Velocidad

tangencia, aceleracion
centripeta.
Movimiento relativo.

Velocidades y aceleraciones
relativas.

Dindmica de la particula.
Fuerza. Masa. Condiciones de
equilibrio.

Rozamiento.

Trabajo y Energia.
Conservacion de la energia.

Movimiento armonico.
Cinemética y Dinamica

Sistemas de coordenadas. Ecuaciones.

Operaciones basicas con vectores.

Célculo vectorial. Suma, resta, productos vectoriales.

Calculo vectoriales, operaciones con vectores.

Célculo vectorial.

Estudio de vectores. Andlisis de ecuaciones lineales.

Sistemas. Métodos de resoluciéon. Determinantes.

Célculo vectorial. Suma, resta y producto vectoriales.

Producto escalar de vectores.

Cénicas, superficies.-
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Quimica

Tema relacionado

Estructura de la materia
Enlace quimico
Fenémenos quimicos.

Gases. Coeficiente de
dilatacion.

Sistema de Coordenadas en R3.
Planos. Angulos directores.
Sistemas de ecuaciones lineales. Métodos de resolucion.

Conjunto Solucion.
Ecuacion de la recta. Angulo director.

Representacion Gréfica

Tema relacionado

Representacion de un punto.

Representacion de la recta por
dos puntos.

Cébnicas.

Coordenadas cartesianas relativas y absolutas. Coordenadas
polares
Recta por dos puntos. Ecuacion vectorial.

Gréfica de las conicas.

Ingenieria
Electromecanica

Tema relacionado

Fuerza. Composicion.
Descomposicién.  Proyeccion
de una fuerza sobre un eje.
Resultante de fuerzas. Grafica
y analiticamente.

Vector Geométrico y Algebraico en R2. Médulo. Vector
unitario. Suma de vectores. Propiedades. Proyeccién de un
vector sobre otro vector.

10.6 Temas relacionados con las correlativas:

ESTABILIDAD Tema relacionado
Fuerza. Sistemas de fuerza en | Vector geométrico. Vectores equipolentes. Vector libre.
R2 y R3. Suma de vectores. Propiedades

Representacion vectorial del
momento.

Representacion analitica de
fuerzas en R2 y R3.

Proyeccién de un vector sobre

un eje y sobre un plano.

Equilibrio de un sistema de
fuerzas en R2 y R3.

Sistemas de reticulado y de
alma llena.

Tensiones y deformaciones.

Vector normal. Producto vectorial.

Vector geométrico. Angulo director. Coseno director. Médulo
de un vector. Vector unitario.
Componentes de un vector en dos y tres direcciones.

Sistema lineal de ecuaciones. Métodos de resolucion.

Matrices. Determinantes.

Vector geométrico. Suma de vectores.
Vectores equipolentes. Vector libre.

Propiedades.

Sistemas de ecuaciones lineales. Matrices. Determinantes.
Conicas.

Mecanica y Mecanismos

Tema relacionado

Fuerzas en R2 y R3.Equilibrio
de una particula. Componentes
rectangulares del momento de

Calculo vectorial. Operaciones con vectores. Sistemas de
ecuaciones.

Péagina 22 de 26




INGENIERIA ELECTROMECNICA
ALGEBRA Y GEOMETRIA ANALITICA

una fuerza.

Equilibrio de cuerpos rigidos en
R2yR3

Fuerzas distribuidas.
Centroides y centros de
gravedad en lineas, areas y
volumenes.

Rozamiento.

Momento de inercia de masas.

Cinematica de la particula.

Movimiento de un cuerpo con
respecto a un punto fijo.

Movimiento en linea recta.

Movimiento angular,
componente normal y
tangencial.

Cinematica y dindmica en R3
de cuerpos rigidos. Momento
angular.

Vectores. Vectores unitarios.

Sistemas de ecuaciones. Métodos de resolucion.

Vectores. Composicion y Descomposicion.

Sistemas de coordenadas en R3.

Vectores.

Superficies. Sistemas de ecuaciones. Vectores.

Sistemas de coordenadas cartesianas.

Vectores. Coordenadas polares.

Matrices. Sistemas de ecuaciones.
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ORIENTACION

Del Area:
ORIENTACION DEL AREA SIGUIENDO EL PERFIL DEL INGENIERO
TECNOLOGICO

Los métodos analiticos que se desarrollan por razones puramente
tedricas , repentinamente , adquieren gran importancia en las
matematicas aplicadas a la Ingenieria .-

¢ En qué forma serefleja esta situacion en la ensefianza ?, ya
gue se necesitaran cada vez mas matematicas .-

¢, Debemos tratar de incluir mas topicos en nuestros cursos ,
dedicando menos tiempo a cada uno de ellos ? , o

¢, Deberiamos concentrarnos en unos cuantos temas basicos
cuidadosamente seleccionados , de importancia practica general
, adecuados para enseflar al estudiante a pensar en términos
matematicos y desarrollar su propia habilidad creativa ?

Todos estos interrogantes se traducen en otros :

¢, Qué, como, y para qué ensefilamos ?

Las respuestas a estos interrogantes determinan los temas
fundamentales de la pedagogia : sujeto , contenido , métodos y fines de
la educacion .-

El fin de la educaciébn tecnologica , como lo he expresado
anteriormente , es lograr el perfil del Ingeniero Generalista o0 sea
formar Ingenieros intimamente relacionados con las necesidades de
la industria , de maximo nivel de especializacion de acuerdo al
proceso de desarrollo que lo rodea, en condiciones de conducir y
solucionar situaciones generales y regionales , con capacidad para
discernir acerca de la tecnologia mas conveniente a aplicar ; evitando
convertirlo en un erudito cargado de conocimientos .-
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De la Asignatura:

Todo alumno que ingresa a la Universidad debe ser orientado y preparado
cientificamente, no obstante la orientacion de la especialidad, la catedra sostiene
que el estudiante debe capacitarse para la generalizacion, es por ello que la
imaginacion y la inventiva, componentes esenciales de la creatividad y de la
inteligencia se deben potenciar para que se convierta en un estilo, pues tiene un
alto grado de incidencia en los aspectos que desarrolla y desarrollara en la vida
universitaria y que luego extendera a la orbita laboral y profesional.

Algebra y Geometria Analitica es una de las primeras asignaturas que el
alumno debe cursar en su ingreso, y nos disponemos a motivarlo para que no
s6lo resuelva situaciones concretas, sino también que piense en la abstraccion,
actitud que si logra incorporarla, obrard en él el deseo de ser un individuo
independiente y pensante siendo nuestra “OBLIGACION Y DEBER” apoyarlo
permanentemente en esa busqueda.
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